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Développement SOLFAST
(SOLar FAcility Simulation Tools)



SOLar FAcility Simulation Tools

Eurodish (SOLFAST/TONATIUH)

Cylindro-parabolique LS-2  (SOLFAST/SOLTRACE)

SOLFAST est un logiciel de simulation du 
flux solaire concentré basé sur une 
méthode Monte-Carlo/Ray-Tracing

Développer un logiciel intégrant 
les techniques Monte-Carlo 
sous formulation intégrale
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Temps de calcul pour obtenir 
une barre d'erreur de 500 W
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Conclusions

SOLFAST est un logiciel de simulation du flux solaire concentré

- Algorithme Monte-Carlo optimisé basé sur une formulation intégrale

- Modèles de matériaux: BRDF (modèle de microfacette)

- Algorithmes de tracking 1 axe/2 axes (« avec offset »)

   

Performance de calcul très supérieurs aux logiciels existants

Permet d'estimer des sensiblités paramétriques

Pour aller plus loin:
SOLFAST, a Ray-Tracing Monte-Carlo software for solar concentrating facilities, Eurotherm Seminar No. 95 (2012)

Monte-Carlo pour les applications solaires:
J. Delatorre et al., « Monte-Carlo advances and concentrated solar applications », soumis à Solar Energy (2012)
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